MOTORES HIDRAULICOS Ye VEnm ®

Motores de giro a pistones con freno y valvulas
Serie T3 X 63, 118, 128, 150, 160, 170 CHB

Caracteristicas:

Los motores T3 x estan disefiados para aplicaciones como motores de
giro para maquinas de la construccion. Su disefio compacto une un motor
a pistones, un freno mecanico y un conjunto de valvulas.

La brida de montaje puede unirse directamente a la corona de giro y
montar un pifén sobre el eje estriado.

Una valvula de antireaccion puede ser suministrada en forma adicional
para permitir una parada suave del motor

Reemplaza a:

» KAWASAKI M2 x 63 CHB T3 x 63 CHB

» KAWASAKI M2 x 128 CHB T3 x 128 CHB
» KAWASAKI M2 x 150 CHB T3 x 150 CHB
» KAWASAKI M2 x 170 CHB T3 x 170 CHB
» KAWASAKI M2 x 210 CHB T3 x 210 CHB

LI el DL T Ll

[Tamafio 63 118 128 150 160 170
Desplazamiento cc/rev 64,0 117,8 127,9 148,5 158,9 169,4
Contir 2
Prosion ’nt.lnua kg/cm 300
Méxima kg/cm? | 300 )
Velocidad méaxima RPM 2,200 1,700 1,700 1,600 1,500 1,500
Torque salida Kgm 30,6 56,2 61,1 70,9 75,8 80,9
IPotencia de salida KW 69 107 107 116 125 125
Torgue de frenado maximo Kgm | 22 71 71 71 | 7 Fal
Freno Presion de apertura Kgm 22 30 30 30 30 30
Presion maxima Kgm 50
Peso Kg 33 I 66 [ 66 [ 66 66 [ 66

1- Enlos valores expresados no se encuentran incluldos los rendimienfos mecdnicos.

Curvas caracteristicas:

T3x 63 T3x 128
Eficiencia mecanica Eficiencia volumétrica Eficiencia mecanica Eficiencia volumétrica
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Esquema hidraulico: Dimensiones:
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Tax63 | 17 | 266 |0 288(o 260|0 236 25 | 90 |183,5/m=1,667/Z= 16/10-213|213| 60 |[M8x1,25/17,5(38,1| 90 | 31 | 36 |164,6) 158 | 42
Tax118| 22 | 303 @ 340|o 306|c 269 28 | 117 [168,5| m=2,5 |Z=16{12-217|220| 68 |[M10x1,5/22,2(47,6| 00 | 28 | 39 [164,6) 158 | 42
Tax128| 31,5 | 299 |0 307|o 282|0 262| 34,5 | 117 [168,5| m=2,5 |Z= 16{16 -5 13/ 220 | 68 |[M10x1,5/22,2|476| 00 | 28 | 39 [164,6) 158 | 42
T3x150| 22 | 303 | 340|e 306|0 269 28 | 117 |168,5| m=2,5 |Z=16{16-017|©20 | 68 |[M10x1,5/22,2|476| 90 | 28 | 39 [164,6) 158 | 42
T3x160| 19 | 306 |0 382|0 344|0 315| 28 | 117 |168,5| m=2,5 |Z= 16{12-019| 020 | 68 |[M10x1,5/22,2|47,6| 90 | 28 | 39 |164,6) 158 | 42
T3ax170| 19 | 306 |0 382|0 344|p 315| 28 | 117 |168,5| m=2,5 |Z= 16{12 -2 19| 020 | 68 |[M10x1,5/22,2(47,6| 90 | 28 | 39 |164,6) 158 | 42
Cadigo para ordenar
x| [[e|[n][&][tRy]

Freno mecanico
B= con freno
i 0

Tamano

Tapa con vélvulas
C= vélvula de alivio incorporada

Valvulas
-= sin valvulas
RV=  montadas
1RV= para T3x63
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